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3 . 3 g @ Dados Fisicos e Operacionais - Quadros Eléetricos e Poténcias de Motores e Baterias de Resiténcias
59 = S o> — ) -
ﬁ = ﬁ § LR E PROJETO RETROFIT - 2020 Dados Fisicos Equipam. VENTILADORES EXAUSTAO/EXPURGO
n n O § o Vazao | Vazao Ar .
gé §° %3 g | REAQ. SISTEMA | Area ﬁft%? A.G. | Insufl. |Externo | o 0| |FABRICANTE| MODELO Ncl)mgllzzR POT. | PE | POT. | PE | | \neNTIFICACAO =
S S o o kW (m3h) | Selec. | Selec. . INS | INS | RET |RET FABRICANTE | MODELO (MOTOR
(e} (e} (TR) 0,432 m3/h m3/h SERIE
QREAQ- |PLC-TEO1 15 |AC-TEO1 231,58 | 14,7 6,4 | 8150 | 2.300 | 5.850 | |HITACHI RAH-LT-15| 3.753| 3 |37,9
QE-TEO1
TEOT |pLcTEO? 9 |AC-TEO02 195,08 | 9.4 41 | 5100 | 1.055 | 4.045 | |HITACHI RAH-LT-7 3748 | 2 |39
QREAQ- |PLC-1PO01 12 |AC-1PO1 175,37 | 9,9 43 | 6.400 | 1.370 | 5.030 | |HITACHI RAH-LT-12 | 3.752| 3 |36,2
QE-1P01
P01 |p| c-1P02 12 |AC-1P02 277,50 | 11,7 51 | 7.600 | 1.500 | 6.100 | |HITACHI RAH-LT-10 | 3.749| 2 39,2
QREAQ- |PLC-2P01 12 |AC-2PO1 175,17 8 35 | 6500 | 950 | 5.550 | |HITACHI RAH-LT-10 | 3.750| 2 | 39,2
QE-2P01
2P01 1p c.oP02 12 |AC-2P02 269,21 | 11,3 49 | 7600 | 1.455 | 6.145 | |HITACHI RAH-LT-12 | 3.752| 3 |36,2
PLC-1P04 9 |AC-1P04 111,95 | 12,9 56 | 5100 | 2235 | 3.730 | |TRAYDUS |RAH-SL-7 4170 3 |92,9| 15 | 25 EX_1P04-C1 OTAM TSA-10/5| 0,5
EX_1P04.C2 OTAM TSA-9/4 | 0,33
s |PLC-2P03 18 |AC-2P03 208,38 | 28,2 12,2 |10.450 | 6.170 | 4.280 | |[TRAYDUS |RAH-SL-17| 4.172| 5 92 | 3 | 25 EX.2P03.C1 OTAM TSA-15/7 | 0,75
. 0o
o
& g EX.2P03.C2 OTAM TSA-10/5| 0,5
' <C
- ] EX.2P03.C3 OTAM TSA-10/5| 0,5
G |pLC-2P04 9 |AC-2P04 108,04 | 7,7 3,3 | 5300 | 645 | 5510 | |TRAYDUS |RAH-SL-7 4171 3 |914| 15 | 25
PLC-2P07 6 |AC-2P07 5122 | 8,1 35 | 2705 | 1.510 | 1.445 | |TRAYDUS |RAH-SL-4 4173| 15 |90,8| - - EX.2P07-C1 OTAM TSA-10/5| 0,5
PLC-TPO1 AC-TPO1 75,73 | 24,1 10,4 | 5.920 | 5.920 0 TRAYDUS  |RAH-SL-4 4173| 15 |90,8| - -
PLC-TE06 6 |AC-TEO06 58,32 | 3,7 1,6 | 2700 | 350 | 3.045 | |TRAYDUS |RAH-SL-4 4166 | 15 |865| - -
PLC-1P06 9 |AC-1P06 109,85 | 8,9 38 | 5285 | 1230 | 4.635 | |TRAYDUS |RAH-SL-7 4168 | 15 | 25 - - EX_1P0B.A1 OTAM TSA-9/4 | 0,33
(o]
N £  |PLC-2P05 21 |AC-2P05 247,50 | 29,1 12,6 |11.585 | 6.190 | 5.395 | |[TRAYDUS |RAH-SL-21| 4149| 6 |8,6| 4 | 25 EX.2P05.A1 OTAM TSA-10/5| 0,5
-
o I
N % EX-2P05-A2
c
o EX-2P05-A3
PLC-2P06 9 |AC-2P06 112,75| 9,3 40 | 5175 | 1.170 | 5365 | |TRAYDUS
PLC-TPO2 AC-TP02 78,14 | 19,5 8,4 | 4790 | 4.790 0 TRAYDUS |RAH-LC-12| 3972| 3 |40,8| - -
QE-TP03 ?EO?Q' PLC-TPO3 AC-TPO3 78,14 | 10,7 46 | 8630 | 8.630 0 TRAYDUS |RAH-LC-12| 3972| 3 |40,8| - -
PLC-TEO3 24 |AC-TEO3 256,70 | 24,7 | 10,7 |13.690 | 3.705 |12.305 | [TRAYDUS |RAH-SL-8 4136| 6 |916| 3 | 25 EX.TE03.C1 OTAM TSA-12/6 | 0,5
EX-TE03-C2 i
3 FS_L PLC-TE04 9 |AC-TEO4 112,54 | 13,8 6,0 | 5100 | 2.350 | 3.360 | |TRAYDUS |RAH-SL-7 4169 | 3 |92,9| - - EX.TE04.C1 OTAM TSA-10/5| 0,5
0 1
LLl
o @ |PLC-1P03 21 |AC-1PO3 24559 | 286 | 12,4 |12.745 | 5765 | 7.945 | [TRAYDUS |RAH-SL-20| 4.137| 6 |916| 3 | 25 EX-1P03-C1 OTAM TSA-12/6 | 0,75
PLC-3P05 6 |AC-3P05 97,84 5 22 | 4200 | 2200 | 200 TRAYDUS  |RAH-LC-6 3916 | 15 |442| - -
PLC-3P08 9 |AC-3P08 7373 | 93 40 | 4800 | 2940 | 1.860 | |TRAYDUS |RAH-LC-7 3976 | 2 |442]| - -
PLC-TEO5 21 |AC-TEO5 24659 | 284 12,3 | 12.515 | 5670 | 7.675 | [TRAYDUS |RAH-SL-22| 4.139| 75 |955| 4 | 25 EX.TE05.A1 OTAM TSA-12/6 | 0,5
EX.TE05.A2 OTAM TSA-10/5| 0,5
EX.TE05.A3 OTAM TSA-9/4 | 0,33
0 EX.TE05.A4 OTAM TSA-9/4 | 0,33
LD [l
S = |PLC-1P05 24 |AC-1PO5 246,59 | 35,8 15,5 | 13.420 | 6.710 | 6.710 | [TRAYDUS |RAH-SL-20| 4.138| 6 |916| 3 | 25 EX_1P05.A1 OTAM TSA-10/5| 0,5
= a
' <C
- 0 EX_1P05.A2 OTAM TSA-10/5| 0,5
c
EX_1P05.A3 OTAM TSA-9/4 | 0,33
EX-1P05-A4(1) OTAM TSA-10/5| 0,5
PLC-3P06 6 |AC-3P06 30,01 5,2 22 | 4100 | 4.100 0 TRAYDUS |RAH-LC-4,5| 3974| 1 |365]| - -
PLC-3P07 6 |AC-3P07 84,13 | 4,2 1,8 | 3500 | 700 | 2.800 | |TRAYDUS |RAH-LC-5 3975| 1 |406]| - -
QE-3P01 ?PFEEAQ' PLC-3P01 9 |AC-3PO1 55,82 16 6,9 | 5750 | 5.750
oS gg PLC-3P02A| 12 |AC-3P02A | 107,35| 236 10,2 | 7.350 | 7.350
a L q
O & © |pLc3po2B| 12 [Ac-3P02B 107,35 | 23,6 10,2 | 7.350 | 7.350
58 28 PLC-3P03A| 18 |Ac-3P03A | 155,86 | 32,9 | 14,2 |10.650 |10.650 TRAYDUS |RAH-SL-15| 4.039| 10 | 152 | - - VM-TPO1
a W g
ok & © |pLc-3P03B| 18 [AC-3P03B 155,86 | 32,9 | 14,2 | 10.650 | 10.650 TRAYDUS |RAH-SL-15| 4.039| 10 | 152 | - - VM-TPO1
s 93 PLC-3P04A| 3  |AC-3P04A 2392 | 66 29 | 1.600 | 1.600 TRAYDUS RAH-SL-3 | 4060| 15 | 142 | - - VM-TPO02
ol W 7
Cwo & © |pLc3po4B| 3 [Ac-3P04B 2392 | 66 29 | 1.600 | 1.600 TRAYDUS RAH-SL-3 | 4060 15 | 142 | - - VM-TP02
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3 CONTROLES:

Todo o processo de comando e controle da

Central de Agua Gelada, dos Condicionadores
de Ar e dos Ventiladores devem estar em pleno
funcionamento, pois a FIOCRUZ esta
terminando uma reforma e atualizagéo do

sistema como um todo.

No entanto, ndo foi elaborado um projeto para
esta reforma, ficando todo o escopo a ser

definido pelo Fornecedor.

Nosso projeto de adequacio do sistema
existente incrementou os processos de controle
da CAG e das condigdes térmicas dos
Laboratérios, o que impde incrementos na
sensorizagdo e nos algoritmos de controle da
CAG e dos Condcionadores de Ar.

3.1 ALGORITMOS DE CONTROLE

Neste item, descrevemos os algoritimos de
controle separadamente. Estes servirdo para re-
programagéo dos lagos de controle existentes
de forma a tornar todos os lagos interagidos e

compativeis com os componentes da instalagéo.

O sistema de Comando e Controle servira aos

seguintes pontos principais:

o Comandar e controlar a temperatura

ambiente;

o Comandar e controlar o funcionamento dos

Condicionadores tipo “air handlers” — UTA’s

o Comandar e controlar o funcionamento de
todos os equipamentos da Central de Agua
Gelada — CAG;

o Comandar e controlar o funcionamento dos

Ventiladores de Exaustdo de Sanitarios;

o Comandar e controlar o funcionamento dos

Ventiladores de Ar externo;

A. Monitorar condigbes operacionais do

VFDRET para gerar Relatérios e Alarmes;

3.1.1 CONDICIONADORES COM
REAQUECIMENTO:

De ums Forma geral, praticamente todos os
condicionadores de ar serdo equipados com
sistema de desumidificacdo para controle da
Umidade Relativa do Retorno — URET. Para tal,

serdo adicionados os seguintes itens:

B. Sensor de Umidade do ar para duto de
retorno — URET:;

C. Sensor de temperatura de insuflamento,
para dutfo — TINS;

D. Modulador de Poténcia para alfimentacéo da

bateria de resisténcias — MPE:
E. Bateria de Resisténcias — REAQ.

Neste caso usamos um lago de controle
“master-sub master’ para controlar a TRET.
Isto significa o incremento do sensor da TINS,
que comandara a Valvula de 2 Vias — V2V, e o
sensor da TRET reajusta a TINS.

O lago de controle da umidade resultante
comandara a bateria de reaquecimento -
REAQ,

aquecimento sensivel do ar insuflado. Neste

reduzindo a UR por meio do

caso, a monitoragdo da temperatura de
insuflamento — TINS, ird perceber o ganho nesta
temperatura, o que comandara a abertura da
valvula de duas vias — V2V, de forma a trazer a
TINS para o mesmo valor ajustado pelas
condigcbes operacionais do sistema, porém, a
reducdo da temperatura de saida da serpentina,

aumenta a desumidificagao.

Com isto, quando as resisténcias comecam a
dissipar mais calor afetando imediatamente a
TINS, e, fazendo com que esta comande a V2V,

abrindo o fluxo de agua gelada abaixando a

O comando e monitoracdo dos Dampers Corta-
Fogo devera ser feito pelo sistema de Detecgéo

e Combate a Incéndios.

Estes Dampers deverdo ser proprios para
resistir a duas horas de incéndio, quando
fechados, equipados com ropmofores elétricos
para 24 VVCC, apriados para resistir a até 175 °C,

equipados com chaves de fim de curso.

3.1.1 CONDICIONADORES DE
VAZAO CONSTANTE - VAC:

Os Condicionadores convencionais, dque
operaram com Vazdo Constante terdo as

seguintes fungdes basicas:

A. Comandar (ligar/desligar) os

Condicionadores de Ar em horéariocs

programados;

B. Monitorar e controlar a temperatura do ar de
retorno — TRET, por meio da valvula de duas
vias — V2V:

C. Controlar o fluxo de agua gelada e monitorar
o desempenho do AHU, por meio da V2V e
seus sensores de vazdo e temperaturas da
agua;

D. Monitorar a perda de presséo estatica nos

filtros grossos e serpentina (entupimento) -
PDFS;

E. Monitorar as variaveis disponiveis no
Variadores de Frequéncia que alimentam os
respectivos motores dos Condicionadores
de Ar— VFDINS.

NOTA:

Todos os Condicionadores e Ventiladores de
Retorno ou Expurgo serdo equipados com
Variadores de Frequéncia, de forma a facilitar o

balanceamento das Vazbes de Insuflamento,

Retorno, Ar Exterior e Expurgo, ou a permitir o

temperatura da superficie da serpentina, o que
ird aumentar a desumidificacdo, sem causar

transtorno no ambiente condicionado.

3.1.2 TEMPERATURA AMBIENTE

CAIXAS DE VAV:
Onde indicado nos desenhos o controle de
temperatura ambiente sera feito por meio de
Caixas de Volume de Ar Variavel — VAV,
interligadas entre si, formando uma pequena
rede de comunicacéo logica, que devera
informar ao condicionador correspondente suas

condi¢cdes de operacgao.

Os controladores de VAV deverdo ser préprios
para controlar a vazao de ar a ser insuflada no
recinto, de forma proporcional, comandada por
sensor de temperatura ambiente com ajuste de

temperatura de +/- 2 °C.

A comunicagéo légica entre as caixas de VAV
servira para ‘“informar” ao Controlador do
Condicionador de Ar, se uma ou mais caixas
estio operando totalmente aberta ou totalmente
fechada, servido para reajustar temperatura de

insuflamento requerida pelo sistema.

3.1.3 CONDICIONADORES DE
VAZAO DE AR VARIAVEL -
VAV:

Estes controladores terdo as seguintes fungées:

o Comandar (ligar/desligar) em  horérios

programados;

* Monitorar por meio da rede lbgica as
posicdes das CVV'’s e ajustar a temperatura
ideal de insuflamento — TINS;

e Monitorar e controlar a umidade do retorno
(ou de ambiente) por meio da Bateria de

Reaquecimento (MPE);

« Monitorar e controlar a temperatura de

insuflamento por meio da V2V e do MPE;

rofacdo para compensar o

incremento de perdas de presséo nos filtros

O comando para ligar ou desligar os AHU's,

sera feito por programagdo  horaria,
considerando dia, més e ano, por meio do
respectivo Variador de Frequéncia — VFDINS,;
ou por comando manual através de tela grafica,

dependendo de senha de autorizagéo.

O controle da temperatura de retorno — TRET,
sera feito por meio do sensor de temperatura a
ser instalado no furo de captagdo de ar da
respectiva Sala de Maquinas, e da valvula de
duas vias - V2V que equipa a serpentina do
Condicionador, formando um lago de controle

Proporcional Integral — PI.

Esta valvula também seréd responsavel pela
monitoragdo da vazdo de agua gelada, das
temperaturas de entrada e saida da agua e
poderdo funcionar como valvula limitadora de

vazéo (valvula de balanceamento).

NOTAS:

s Se o AHU operar com 100% de AE, o sensor
TRET deve ser montado no duto de

Expurgo;

e Se o AHU operar como Ar Primério, usar
TINS em lugar de TRET;

e Se o AHU for equipado com ventilador de
retorno — VRET ou expurgo — VEXP, o
comando destes deveréd ser intertravado
com o VINS.

» Ventiladores de exaustdo ou expurgo
instalados num setor beneficiado por um
determinado condicionador de ar, devera ser
cadastrado no SAC e ser comandado e
monitorado por intertravamento com o
respectivo AHU, e implicaré em rebalanceas

oaquele sistema.

o Controlar as pressbes Iimpostas pelo

Ventilador na rede de insuflamento — PINS;

o Controlar e Monitorar condigbes operacionais

do VFDINS para gerar Relatérios e Alarmes;

» Monitorar a pressdo estética perdida em

filtros e serpentinas — PDFS;

O comando para ligar ou desligar o VINS, sera
feito por programagéao horaria, ou por comando
manual através dos Painéis de Comando
situados nos Laboratérios, dependendo de

senha de autorizagéo.

O controle da temperatura de insuflamento —
TINS, sera feito por meio do sensor
correspondente, da valvula de duas vias — V2V
que equipa a serpentina dos Condicionadores,
sendo esta ajustada em funcdo das condigbes
operacionais das Caixas de VAV que equipam a

rede de dutos do sistema.

O CLP devera escolher a temperatura mais alta,
capaz de satisfazer todas as CVV's, que &
aquela que resulta na maior quantidade de ar
insuflado para a faixa de 10 a 90% de abertura

das CVV existentes.

O CLP devera controlar a temperatura de

insuflamento para o valor ajustado.

O laco de controle da umidade resultante
comandara a bateria de reaquecimento -
REAQ,

aquecimento sensivel do ar insuflado. Neste

reduzindo a UR por meio do
caso, a monitoragao da TINS — temperatura de
insuflamento, ira perceber o ganho nesta
temperatura, o que comanda a abertura da
valvula de duas vias — V2V, para reduzir a TSS
—temperatura de Saida da Serpentina, de forma
a trazer a TINS para o mesmo valor ajustado

pelas condicbes operacionais do sistema.

reaquecimento deverdo ser cadastradas no
SAC e ser comandado e monitorado por

intertravamento com o respectivo AHU,

A monitoragao da pressao diferencial de filtros e
serpentina, servira para gerar alarmes, avisando

necessidade de substituigdo ou limpeza.

3.1.1 CONDICIONADORES COM
FILTRAGEM FINA NO
INSUFLAMENTO:

Possuem os mesmos algoritmos descritos nos

itens “A” até “E”, e recebem mais:

A. Sensor de velocidade do ar — VVINS — no
ouvido do Ventilador de Insufiamento, para
monitorar a diferenca de pressédo (presséo
de velocidade) entre o pleno de sucgéo
(estatica) e do ouvido do Ventilador de
Insuflamento — VINS (total), e controlar a
rotacdo deste ventilador para manter a

vazdo de insuflamento constante.

B. Controlar e Monitorar condigbes
VFDINS para

Relatérios e Alarmes;

operacionais do gerar

C. Monitorar a perda de presséo estética nos

filfros Finos (entupimento) — PDFF;

3.1.2 CONDICIONADORES COM
FILTRAGEM FINA E BOOSTER
DE RETORNO:

Possuem os mesmos algoritmos descritos nos
itens de “A” a “H” e duplicam os itens “F” e “G”

para o Booster de Retorno:

D. Sensor de velocidade do ar — VVRET — no
ouvido do Ventilador de Insufilamento, para
monitorar a diferenca de pressdo entre o
pleno de sucgdo e do ouvido do Ventilador
de Retorno — VRET, e controlar a rotagéo
deste ventilador para manter a vazdo de

insuflamento constante.

Como estes condicionadores possuem redes de
dutos equipadas com Caixas de Volume de Ar
Variavel — VAV, o controle da temperatura de

cada ambiente sera feito a partir destas caixas.

O controle da pressio no duto de
insuflamento — PINS (a montante dos dampers
de volume variavel) sera feito a partir de um
sensor de pressao proporcional, instalado neste
trecho de duto, que comandara a rotagdo dos
ventiladores de insuflamento, através dos

respectivos Variadores de Frequéncia.
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L w
g £ |pc-2po7 [ac2po7 | TXC XX x | ox [ | oxx | oxx | xx | xx X (|23 2 4| |11 1 4 8 o e T x| x| M T x N 1 x
PLC-TPO1 |AC-TPO1 X X X X X 1 2 1 1 PLC.TPOL AC-TPOL X X X
o~ PLC-TEO6 |AC-TEO6 X XX XX XX X X XX XX XX XX XX X 2. 3 2 5 1 1, 1 4
. PLC-TEOE  |AC-TEOG X X X X X X X X X X
e, &~ PLC-1P06 |AC-1P06 X XX XX XX X X XX XX XX X 2 2 2 4 1 1 3
S , PLC-1PO6  |AC-1P06 X X X X X X X X X X
~ g PLC-2P05 |AC-2P05 X XX XX XX X X XX X X XX XX X 2 3 2 5 11 1 4 &
o < k= |pLc-2pos  |ac-2pos X X X X X X X X X X
g or PLC-2P06 |AC-2P06 X XX XX XX X X XX XX XX XX XX X 2 3 2 5 1 1 1 4 &
ot PLC-2P06  |AC-2P06 X X X X X X X X X X
PLC-TPO2 |AC-TPO2 X X X X X 1 2 1 1
QE QREAQ: PLC-TPO2 AC-TPO2 X X X
P03 |TPO3 PLC-TPO3 |AC-TPO3 X X X X X 1 2 1 1 TQ:c;a PLC.TPO3 AC-TPO3 X X X
< PLC-TEO3 |AC-TEO3 X XX XX XX X X XX XX XX XX XX X 2. 3 2 5 111 4 PLC-TEO3  |AC-TEO3 X X X X X X X X x X
o
b = PLC-TEO4 |AC-TEO4 X XX XX XX X X XX XX XX XX XX X 2 3 2 5 1 1,1 4 PLC-TEO4  |AC-TEO4 X X X X X X X X X X
[a 1 g
E g PLC-1P03 |AC-1P03 X XX XX XX X X XX X X XX XX X 2 3 2 5 1 1,1 4 E PLC-1PO3 AC-1P03 X X X X X X X X X X
o} % PLC-3P05 |AC-3P05 X | Xx | xx | xx | X X | xx | X X | Xx | XX X 2 3 2 5|11 14 % |pcaros  |acaros | x X X X x | x X X
PLC-3P08 |AC-3P08 X X X X X 1 2 1 1 PLC.3P08  |AC-3P08 X X X X X X X X
" & PLC-TEO5 |AC-TEO5 X XX XX X X XX XX XX XX XX X 2 3 2 5 1 4 PLCTEOS  |Ac-TEOS X X X X X X X X X X
o
£ < § PLC-1PO5 |AC-1P05 X XX XX XX X X XX XX XX XX XX X 2 3 2 5 1 4 8 |pcaeos  [ac-tpos X X X X X X X X X X
L | 5= [pc3pos [ac-3pos | x| Xk | XX X | x| oxx | oxx | oxx | oxx X |23 25]]111 4 % [rcomos  Iacaros | x . | x x| x x| x
PLC-3P07 |AC-3P07 X X X X X 1 2 1 1 PLC.3P07 AC-3P07 X X X X X X X X
E- REAQ-
@ L PLC-3P01 (AC-3P01 X XX X X X X XX XX XX XX X 2 3 2 5 1 1 3 O  lpicapor  |ac-3po1 X X X X X X
3P01 |3P01 3P0l
o 1 = & & |PLC-3P02A |AC-3P02A X XX X X X X XX XX XX X 2 2 2 4 1 1 2 % PLC-3PO2A  AC-3PO02A | X X X X X X
o a .
O & e} ™ |PLC-3P02B |AC-3P02B X XX X X X X XX XX XX X 2 2 2 4 1 1 2 § |PLc-3po2B  |AC-3P02B X X X X X X
TR 5 & & |PLC-3P0O3A |AC-3P03A X X X X X X X X X X X X X 2 4 2 5 8 |PLC-3PO3A  |AC-3PO3A X X X X X X X X X X X
o o «°
o & g o |PLC-3P03B |AC-3P03B X X X X X X X X X X X X X 2 4 2 5 & |PLc-3P03B  |AC-3PO3B X X X X X X X X X X X
S W & S |PLC-3P04A [AC-3P04A X X X X X X X X X X X X X X 3 4 2 5 S [pLc-sposa  [ac-3P0dA [ X X X X X X X X X X X
o o 1]
g & ag o |PLC-3P04B |[AC-3P04B X X X X X X X X X X X X X X 3.4 2 5 & |PLc-3P04B  [AC-3P04B X X X X X X X X X X X
57 89 61 ##| |18 14 24 78 ITEM Caderno Es.Tec 311 | 313 | 314 | 316 | 311 | 3.1.6 | 311 | 3.1 | 316 | 311 | 312 | 316 | 312 | 312 3.1.4
E - Ponto Novo a ser arescido ao sistema existente m i ) o ) ®) ® i © & € | (o | M | (H (K/L/M/N)
NOTA: . i j -
T Salas equipadas com  bateria de DOCUMENTOS DE REFERENC'A

DOCUMENTOS COMPLEMENTARES

01 MEMORIAL DESCRITIVO - 1073-INT-MDE-001-A4

NOTAS GERAIS

01 TODOS OS PONTOS DE MONITORAGAO (SENSORES) E COMANDO (ATUADORES), DEVERAO SER COMISSIONADOS PARA GARANTIR

A CONFIABILIDADE DAS LEITURAS E COMANDOS;

02 DEVERAO SER REVISTAS E CORRIGIDAS TODAS AS INSTALAGOES DE INFRAESTRUTURA (ELETRODUTOS, PRENSA-CABOS, ETC.),

DE SENSORES E ATUADORES.

SIMBOLOGIA

DAE DAMPER DE AR EXTERNO

DFBP DAMPER DE "BY-PASS™

DINS DAMPER DE INSUFLAMENTO

DRET DAMPER DE RETORNO

BF BATERIA DE FILTROS

FB FILTRO BOLSA

IPD 'INDICE DE PRESS~AO DIFERENCIAL
vVZ 'INDICE DE VAZ~AO

SR SERPENTINA DE RESFRIAMENTO

Va2v VALVULA DE DUAS VIAS
VINS VENTILADOR DE INSUFLAMENTO
) EA - ENTRADAS ANALOGICAS
ED - ENTRADAS DIGITAIS
SB - SAIDAS DIGITAIS
p  SA - SAIDAS ANALOGICAS
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NOME DO PREDIO / AREA

Ministério da Satde .+.
[ ]
FIOCRUZ COGIC
Fundagao Oswaldo Cruz w‘
OBJETIVO CAMPUS SETOR
REFORMA MANGUINHOS EDIFICACAO
N°e PREDIO N° DA META 0.E./OR. N° PRANCHA
257 2021-013 2021-02-23-03 V257A65A
TIPO DE PROJETO / SUBTIPO DE PROJETO FASE
PROJETO EXECUTIVO
TITULO DA PRANCHA DATA
19/03/2021
ESCALA
COORDENADOR DA META RESPONSAVEL TECNICO CREA/CAU ART/RRT

EQUIPE

NOME ATUAL DO ARQUIVO: V257A65A.DWG

CRIACAO DO ARQUIVO: 19.03.2021

COMENTARIOS:
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